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飞马智能航测系统F1000        

最易用的工业级无人机

飞行改变生活



无操控手、无遥控器、无工具拆装

模块化设计、手抛自动起飞、智能定点降落

创新型一次性降落伞

告别叠伞烦恼、方便安装、智能应急开伞

高可靠性

专业设计、严苛测试、超长寿命的工业级零部件、可承担高强度作业

一站式软件支持

适应不同地形的自动航线设计、可靠的飞行数据质检、一键式成果输出

云服务管理

飞行数据云存储、多设备数据共享、远程升级及诊断

产品特性
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机体参数

材质 EPO+碳纤复合材料 

翼展 1.6m

机长 1.1m

起飞重量 3kg

动力方式 电动

飞行参数

巡航速度 60km/h

最大续航时间 1.5h

测控半径 10km

抗风能力 4 级

起飞方式 无遥控器手抛自动起飞

回收方式 无遥控器自动滑降、自动伞降

实用升限 海拔5000m

载荷参数

载荷型号 索尼 α5100数码相机

传感器尺寸 APS-C 23.5*15.6mm

有效像素 2430万

镜头型号 索尼E20MM-F2.8
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标准配置清单

规格参数
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包装及配置

序号 部件名称 单位 数量

1 F1000电动无人机 套 1

2 索尼 α5100数码相机

 

套 1

3 F1000地面数传模块 套 1

4 无人机管家 套 1

5 F1000智能电池 套 2

6 F1000智能电池充电器 个 1

7 F1000回收伞 个 4

8 F1000作业运输箱 个 1



动力总成

智能电池

自动驾驶仪

机翼

航行灯

尾翼

相机舱

超声波高度表

保护镜

产品爆炸图

5 6

降落伞舱

碳纤维架构机体，整机模块化设计

空速管



智能电池拆装

    飞马专用智能电池模块，

单手即可完成电池的安装和

更换。飞行中随时监控电池

状况，一键查看电量，保护

电池，避免过充、过放风险。

机翼快装

       机翼与机身通过快装件连接，便捷、牢靠地固定结构与电子设备。

相机舱快装

      精密结构设计的滑动相机舱，

相机拆装便捷，双路快门备份。

模块化设计、无工具拆装
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降落伞舱

      模块化伞舱，单手即可安装。



无需专业人员，无需任何辅助装置，轻轻一抛，

即可自动起飞。

手抛起飞

轻抛起飞
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自动降落

自动伞降

       无人机盘旋下降到相对于着陆点约

50米的高度，自动计算空中的风速与风

向，在高度稳定后选择逆风方向、计算

位置并开伞，最终降落到着陆点附近。

开伞高度约50m

作业高度

盘旋下降自动检测

风向后打开降落伞

盘旋半径约60m

约20m

盘旋半径约60m

作业高度

着陆方向

自动滑降

       无人机保持作业高度不变的情况

下到达着陆点上空，并以盘旋的方式

降低飞行高度，待无人机相对于地面

高度约20米时根据设定方向着陆并最

终降落到盘旋半径内。
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      飞马专利一次性降落伞，免叠伞、免

维护、低成本，适应各种恶劣地形，应对

各种突发情况，保障伞降安全。

创新型一次性降落伞



       ”自动驾驶仪”是无人机的飞行控制中枢，能够

自主完成预设的飞行任务，并提供全方位多通道的

故障保护机制，以应对无人机飞行过程中的各类突

发状况，从而实现无人机的安全稳定飞行。

自动驾驶仪

安全机制
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GPS失锁自动盘旋

返航

链路中断自动返航
14

紧急情况自动伞降

1、 高精度动态冗余度航姿检测系统

2、先进的总能量飞行控制算法

3、全自动的任务执行方式，包含起飞、巡航和降落

4、基于实时操作系统的高可靠任务调度和进程通信

5、支持多模卫星导航系统（GPS、北斗、GLONASS）

     信号接收，内置精确的GPS/INS 惯性组合导航算法；

     内置840.5MHz-845MHz无人机专用跳频电台

无人机的大脑、安全飞行的守护神

自动驾驶 安全机制
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应用领域

10、海域监管   

9、矿山调查  

2、地形测绘   

4、国土监测   

12、管道巡查   

11、数字城市  

1、电力巡线  

3、农业普查   

5、城市规划  

7、自然灾害评估

8、突发事件监测   

6、工程测量 

6
7
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无人机管家
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无人机管家

智航线

智飞行

智检图

智理图

智拼图

智监控

无人机管家

你拥有的不止是无人机

       ”无人机管家”是无人机数据获取及处理的一站式智能软件系统，

包括航线规划、地面监控、飞行质检、影像预处理、一键拼图、监

控中心，以及系统升级、维护、存储等云服务。

飞马云
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       “智航线”是无人机航线规划软件，可根据任务区域的地表形态

和图像参数，自动生成满足要求的完整飞行任务航线，并能对超大

任务区域进行自动分割和管理。

航线规划和设计变得简单

智航线

2、自动生成航线

      根据任务区域的平面形状、地势高低、影像分

辨率、相机型号、图像重叠度及相关的航摄参数，

采用三维规划技术，自动计算出的适应不同地形的

最佳任务航线。
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无人机管家

 L:39°54´21.08˝   B:116°23´28.81˝ 
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1、轻松绘制测区

       无需专业知识，简单几步即可绘制出航测区域，

支持地图导入、坐标创建测区功能，用以满足不同

设计者的需求。

软件特点

19

3、智能划分飞行区块

       对于面积超大的测区，采用飞马首创

“8X8” 计算法实现了一键划分，同步管理。



软件特点

1、实时显示飞行轨迹，飞机姿态、电池状况、飞行速度等参数。

2、支持飞行异常状态自动报警及一键返航功能。

        “智飞行”是无人机飞行监控软件，可实时展现飞行参数，

修改飞行状态，确保飞行任务的安全执行。         

飞行状态实时呈现

智飞行

21 22

无人机管家



       “智检图”是专业用于航飞质量现场检查及评估的自动化软件，

可以快速获取航飞质量报告，提高无人机数据质检工序的效率及

可靠性。         

飞行数据和质量报告一目了然

智检图

曝光点

脚印图

影像ID

影像

IMU超限

连接强度

1 、自动化程度高，一键式操作即可完成航测数据质

      量检查，无需专业航测背景，简单培训即可掌握。

2、基于GPU的并行计算模式，从影像输入到最终质

     检报告输出，仅需5~10分钟，便于航飞人员及时

     发现航测问题，采取应对措施。

3、提供无人机数据的专业质检报告，其图形化输出

     结果及指标化统计文件为航飞质量评价提供可靠

    依据。

4、可展示影像曝光点、脚印图、姿态超限、影像连

     接强度等多种信息，便于用户多角度查看数据质

     量。

软件特点
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无人机管家
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      测区平均分辨率为 0.0799 米，航向重叠度为：85% ， 旁向重叠

度为：55% ，内部无未覆盖区域，航飞影像质量合格。

航带

 Sony α5100



       ”智理图”是无人机数据预处理软件，提供先进的飞行检校算

法，满足无人机的高精度测绘要求，并提供畸变纠正、影像匀色、

金字塔创建等预处理功能。

相机检校 影像匀色 轻松完成

智理图

软件特点

1、相机检校采用飞行检校计算模式，相较于

     传统检校而言，不需要复杂的地面检校场，

     检校结果更接近实际飞行时相机参数，精

     度可靠。

2 、基于模板的匀光匀色处理算法，能有效消

      除影像间色彩、光照差异，保证影像的色

      彩一致性。

3、支持常用第三方软件工程文件导出。

25 26

无人机管家

匀色前 匀色后



测区全貌完美合成

智拼图

软件特点

1、操作简单，无需人工干预，仅需影像和

     GPS数据，即可完成影像从空三到镶嵌

     出图的全自动化处理流程。

2、处理算法强大，从容应对影像不规则排

     列、旋偏角较大、重叠度不规则等情况，

     兼容各种相机、地形、天气、环境的影

     像数据。

3、最大程度减少房屋扭曲变形；自动均衡

     色彩。

     “智拼图”是一款对无人机航拍影像进行快速、精确自动拼接处

理的软件，满足行业用户对影像图的需求，适用于土地调查、海

域监管、矿山监测及灾害应急等领域。
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大偏角数据处理

恶劣环境下的影像处理图

丘陵影像图平原影像图 山地影像图

色彩过渡细节图房屋纠正细节图

无人机管家

28



无人机专用云平台

     “飞马云”是为无人机用户提供飞行数据的存储、多设备共享及用

户分享的服务平台，可实现无人机云端的健康分析、 故障诊断及固

件升级。

       

Phones

Laptops Tablets PC

飞马云

       ”智监控“是无人机管家的特色模块，提供了飞行过程监控，

飞行记录分析及展示汇总的功能。

       

无人机飞行尽在掌控

智监控

无人机管家
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无人机管家

飞行68

飞行15

飞行76

飞行21

飞行43

飞行561

飞行103
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